Komisja Modeli Samochodéw RC Automobilklubu Polski

Zatacznik Nr 1
Przepisy startowe i techniczne klas z napedem elektrycznym w skali 1:12 i 1:10
On Road i Off Road

1. SPECYFIKACJA TOROW.
1.1. Tory muszg spetnia¢ nastepujace wymagania:

1.1.1.
1.1.2.
1.1.3.

1.1.4.
1.1.5.
1.1.6.
1.1.7.

1.1.8.

Tor musi zawieraé lewe i prawe zakrety z zamknietym obwodem trasy.

Minimalna dtugos$é toru nie mniej niz 120 m.

Bariery wewnetrzne toru muszg mieé taki ksztatt i rozmiar aby zapobiegaty uwiezieniu
samochodu i nie zastaniaty zawodnikom widoku. Powinny uniemozliwiaé¢ scinanie zakretéw i
przedostanie sie modelu na przylegta czes¢ trasy. Ich umieszczenie i ksztatt nie powinny
pozwala¢ na odbicie modelu i lot ponad zewnetrzng barierg. Bariery winny by¢ gtadkie bez
wystajgcych elementéw. Zabrania sie stosowac bariery, ktorych konstrukcja uszkadza modele.
Bariery zewnetrzne toru muszg zapewnié¢ zatrzymanie samochody wewnatrz toru.

Najdalszy punkt toru nie moze znajdowac sie dalej niz 50 metréw od podestu dla zawodnikdw.
W celu doktadnego liczenia okrazen petla pomiarowa urzadzenia liczacego powinna by¢
umiejscowiona na prostym powolnym odcinku toru.

Pozycje obstugi toru muszg by¢ rowno roztozone i ponumerowane. Powinno byc jasne, za ktorg
czes¢ toru odpowiada okreslona pozycja.

Linia startowa o szerokos$ci min. 5 cm. powinna by¢ koloru biatego lub zéttego i umieszczona
2 m przed petlg pomiarowa.

1.2. Szczegoétowe wymagania dotyczace toréw dla klasy 1:12 i 1:10 On Road

1.2.1.

1.2.2.

1.2.3.

1.2.4.
1.2.5.

Tor dla klasy E-12 musi znajdowac sie w pomieszczeniu i mie¢ nawierzchnie dywanowa,
z prawidtowo potgczonymi pasami wyktadziny.

Szerokos¢ toru min. 2 m liczona miedzy liniami wyznaczajgcymi tor. Linie muszg by¢ biate lub
z6tte o min. szerokosci 2,5 cm i muszg by¢ w odlegtosci co najmniej 20 cm. od krawedzi
powierzchni biegowej lub bariery toru.

Linia startu musi znajdowac sie min. 3 m od pierwszego zakretu.

Nawierzchnia toru dla samochodéw 1:10 moze by¢ asfaltowa lub dywanowa.

Powierzchnia toru dla samochodéw w skali 1:12 musi znajdowac sie w pomieszczeniu (hali)
i tor musi posiadaé nawierzchnie z wyktadziny dywanowej.

1.3. Szczegoétowe wymagania dotyczace toréw dla klasy 1:10 Off Road.

1.3.1.
1.3.2.

Szerokosc¢ toru min. 3 m, maksymalna dtugos¢ 250 m.

Tor jest obiektem na terenie ziemnym lub w hali. Nawierzchnig toru moze by¢ ubita ziemia
(glina), piasek, przystrzyzona trawa, wyktadzina dywanowa lub ze sztucznej trawy. Tor musi
by¢ wyposazony w przeszkody ziemne lub sztuczne; najazdy na przeszkody muszg by¢
wyréwnane; maksymalny kat wznoszenia przeszkody nie moze przekraczaé 35°; krawedzie
skoczni muszg umozliwia¢ prostopadty do nich najazd modelu.

1.4. Pola startowe:

1.4.1.

1.4.2.

W kwalifikacjach ze startem zréznicowanym - linia poprzeczna do toru, z polami startowymi
réwnomiernie rozmieszczonymi na catej szerokosci toru, minimalna odlegto$¢ do najblizszego
zakretu musi wynosi¢ 3 m,
W finatach obowigzuje start typu Le Mans lub Formuta 1 - minimalna odlegtos¢ do najblizszego
zakretu musi wynosi¢ 3 m.
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1.4.3. Dla startu typu Le Mans - 10 numerowanych stanowisk nalezy rozmiesci¢ na krawedzi trasy
pod katem 20° do 45° w odstepach minimum 2 m i maksimum 4 m.

1.4.4. Dla startu typu Formuta 1 kratownica startowa winna by¢ malowana na trasie. Dopuszczalne
jest wyznaczenie pdl startowych na prostej i zakrecie, poprzedzajagcym prostg. Nalezy
namalowac dwa rzedy pdl startowych w odlegtosci pomiedzy kolejnymi minimum 3 m dla
toréw o nawierzchni asfaltowej i 2 m dla toréw o nawierzchni dywanowej. W jednym rzedzie
powinny by¢ namalowane pola nieparzyste 1, 3, 5, itd. a w drugim pola parzyste 2, 4, 6, itd.
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1.4.5.
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Sedzia gtéwnych zawoddéw, majgc na uwadze konfiguracje toru, moze dopusci¢ w biegach
finatowych wyznaczenie pét startowych w jednej linii réwnolegtej do krawedzi toru. Odlegtosé¢
miedzy polami startowymi musi zapewni¢ bezpieczny/bezkolizyjny start modeli.

2. SPOSOB ROZGRYWANIA BIEGOW.
2.1. Czas trwania biegow.

2.1.1. Biegi kwalifikacyjne i finatowe trwaja:

>
>

8 minut w klasach E-12,
5 minut w klasach E-10, ET-10.

2.1.2. Czas kazdego biegu dodatkowo mierzony jest przez 30 sekund ostatniego okrgzenia po sygnale,

konczacym bieg.

2.1.3. Przerwa miedzy nastepujgcymi po sobie biegami nie moze by¢ krétsza niz 2 minuty.

2.2. Biegi treningowe

2.2.1. Grupy do treningdw tworzy sie na podstawie klasyfikacji zawodnikéw w nastepujacy sposéb:

a)

b)

c)

dla pierwszych zawoddéw nowego sezonu obowigzujg wyniki wedtug rankingu poprzedniego
sezonu,

jesli do pierwszych zawoddw w sezonie nie zgtosit sie zawodnik z pierwszej dziesigtki
najlepszych zawodnikdw poprzedniego sezonu a zgtosit sie on do nastepnych zawodow w
nowym sezonie, zawodnika takiego umieszcza sie w najwyzszej grupie z uwzglednieniem jego
pozycji z poprzedniego sezonu,

dla nastepnych zawodéw obowigzujg wyniki wedtug rankingu nowego sezonu.

2.2.2. Na wniosek zawodnika dopuszcza sie przesuniecie jego z wyzszej grupy do nizszej.

2.2.3. Zalecane jest, aby poczatkujgcy zawodnicy nie startowali w jednej grupie z doswiadczonymi.

2.2.4. We wszystkich klasach biegi treningowe trwajg do max. czasu biegdw okreslonych w pkt. 2.1.1.
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2.2.5. Zalecane jest przeprowadzenie min. 1 biegu treningowego i 2 biegéw treningdéw
kontrolowanych (prekwalifikacji).

2.3. Biegi kwalifikacyjne.
2.3.1. Grupy kwalifikacyjne sg ustalane w nastepujacy sposdb:
> dla pierwszych zawoddw nowego sezonu obowigzujg wyniki wedtug rankingu poprzedniego
sezonu,
> jedli do pierwszych zawodéw w sezonie nie zgtosit sie zawodnik z pierwszej dziesigtki
najlepszych zawodnikéw poprzedniego sezonu a zgtosit sie on do nastepnych zawodéw w
nowym sezonie, zawodnika takiego umieszcza sie w najwyzszej grupie z uwzglednieniem jego
pozycji z poprzedniego sezonu,
» dla nastepnych zawoddéw obowigzujg wyniki wedtug rankingu nowego sezonu,
> na podstawie sumy 3 najlepszych nastepujgcych po sobie okragzen biegdw treningowych.
2.3.2. Zalecane jest, aby poczatkujgcy zawodnicy nie startowali w jednej grupie z doswiadczonymi.
2.3.3. Na wniosek zawodnika dopuszcza sie przesuniecie jego z wyzszej grupy do nizszej.
2.3.4. Biegi zaczynajg sie startami najstabszych grup.
2.3.5. Podziat na grupy startowe i kolejnos¢ startdw muszg by¢ wywieszone na tablicy informacyjnej.
2.3.6. Wszystkie grupy powinny sktadac sie z rownej ilosci zawodnikéw — nie przekraczajgcych 15
0s6b. Przy réznej ilosci zawodnikdw w grupach, mniejszg ilos¢ zawodnikéw nalezy umiescié
w grupach rozstawionych wyze;j.
2.3.7. O ilosci zawodnikéw w grupach kwalifikacyjnych decyduje sedzia gtéwny po zapoznaniu sie
z parametrami toru.
2.3.8. W biegach nie ma podziatu na grupy wiekowe.
2.3.9. W kwalifikacjach rozgrywa sie co najmniej 3 biegi.
2.4. Zasady kwalifikacji do biegéw finatowych.
2.4.1. Z dwdch biegédw uwzglednia sie jeden najlepszy wynik. Z czterech lub trzech biegéw
kwalifikacyjnych uwzglednia sie dwa najlepsze wyniki. Z pieciu biegdw uwzglednia sie trzy
najlepsze wyniki.
.2. Po kazdej rundzie kwalifikacyjnej przyznawane sg punkty wg. zasady:
za pierwsze miejsce w danym biegu eliminacyjnym przyznawane jest O pkt.,
za drugie 2 pkt.,

4

>

>

»  zatrzecie 3 pkt.,

> zaczwarte 4 pkt.,

> itd.

4.3. W kwalifikacjach start odbywa sie z linii startowej w poprzek toru i jest zréznicowany minimum
co 1 sekunde.

2.4.4. Start w pierwszym biegu kwalifikacyjnym odbywa sie we wszystkich grupach wg numeréw
startowych. W kolejnych biegach kwalifikacyjnych o kolejnosci startéw decyduje pozycja
rankingowa dla danej grupy.

2.5. Biegi finatowe.

2.5.1. Grupy finatowe tworzy sie na podstawie wynikéw klasyfikacji koncowej po kwalifikacjach
wg zasady: zawodnicy zajmujgcy po kwalifikacjach miejsca 1-10 startujg w finale ,A”,
11-20 w finale ,,B” itd.

2.5.2. W biegach finatowych startuje po 10 zawodnikow.
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2.5.3. Nalezy obowigzkowo rozegrac trzy biegi finatu ,,A” i trzy lub jeden pozostatych finatéw.

2.5.4. Jesli w grupie finatowej pozostaje czterech lub mniej zawodnikdw, nie rozgrywa sie w niej
biegdw, a kolejnos¢ ustala sie na podstawie wynikéw koricowych kwalifikacji.

2.5.5. O klasyfikacji koricowej stanowi suma punktow z dwdch najlepszych biegow (pierwszy
zawodnik otrzymuje 1 punkt, drugi — 2 punkty itd.). W przypadku réwnej ilosci punktéw
decyduje najlepszy wynik z dwdch zsumowanych biegdw. W przypadku rownej ilosci punktéw
i zajecia takich samych miejsc w najlepszych biegach decyduje ilos¢ okrazen i czas dojazdowy
z najlepszego biegu.

2.5.6. Jezeli rozpoczetych biegéw finatowych nie mozna kontynuowac ze wzgledu na warunki
panujgce na torze, klasyfikacje koAcowg stanowig wyniki z co najmniej dwdch biegdéw
kwalifikacyjnych.

2.5.7. Przerwy miedzy biegami w grupach eliminacyjnych i finatowych trwajg minimum 70 minut.

2.6. Przygotowanie do startu.

2.6.1. Zawodnicy wywotywani sg do startu na 2 min. przed startem.

2.6.2. Po wytaczeniu nadajnikéw i modeli przez zawodnikéw poprzedniego biegu mozna wigczyc
nadajniki i podjecha¢ do linii startu.

2.6.3. W biegach kwalifikacyjnych i finatowych zawodnicy zajmujg miejsca na podescie zgodnie
Z numerami startowymi.

2.6.4. W finale zawodnicy mogg ustali¢ miejsca na podescie z prawem zgodnym z uzyskanymi
wynikami w eliminacjach, po uzgodnieniu z sedzig startowym.

2.7. Procedury startowe podczas finatow.

2.7.1. Informacja o starcie podawana jest na 2 minuty, a nastepnie na 30, 20, 10 sekund przed
startem.

2.7.2. Na 45 sekund przed startem wszystkie modele zajmujg pola startowe.

2.7.3. Od 10 sek. Czas odliczany jest co 1 sekunde, na 4 sek. do startu odliczanie ustaje, a Sedzia
Startowy daje sygnat do startu w ciggu 0-4 sek.

2.7.4. Falstart - jezeli zawodnik w trakcie 10 sek. przed sygnatem START przekroczy linie pola
startowego - zostaje ukarany karg 10 sek. Jezeli zawodnik w trakcie 10 sek. przed sygnatem
start przekroczy linie pola startowego na odlegtos¢ 1 m i wiecej ukarany jest odjeciem jednego
okrgzenia. Falstart nie powoduje powtdérzenia startu.

2.7.5. Opdinienie startu:

a) Kazdy uczestnik finatu moze poprosi¢ o opdznienie procedury startowej w celu naprawy
modelu. Nie moze to jednak trwac dtuzej niz 5 min. Dodatkowy czas startowy moze by¢
przyznany tylko jeden raz dla danego pétfinatu/finatu.

b) Jesli opdinienie spowodowane jest problemami z czestotliwoscig lub nadajnikiem, inni
zawodnicy nie mogg jezdzi¢ po torze.

¢) Kazdy zawodnik zgtaszajacy opdznienie startu, startuje z ostatniej pozycji lub jesli nie stawi
sie na czas na polu startowym - z pitstopu.

2.8. Powtdrzenie startu.

2.8.1. Sedzia zawododw przerywa bieg w przypadku awarii urzadzenia liczacego.

2.8.2. Po przerwaniu startu w czasie pierwszego okrazenia, powtarza sie go natychmiast, stosujac
procedure odliczania od 30 sekund.

2.9. Powtdrzenie biegu.

2.9.1. Przerwany w trakcie pierwszego okrazenia bieg moina powtdrzy¢ bez przerwy

na dotadowanie akumulatorow.
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2.9.2. W przypadku przejechania pierwszego okrgzenia bieg mozna powtdrzyé nie wczesniej niz po
uptywie 70 minut dla klas modeli elektrycznych.

2.9.3. W przypadku przerwania biegu kwalifikacyjnego musi on byé powtérzony.

2.9.4. W przypadku przerwania biegu finatowego po pierwszym okrazeniu i pdzniej:

a) Jezeli bieg trwat mniej niz 3,5 minuty, wyniki nalezy anulowa¢ a bieg powtdrzy¢ po uptywie
minimum 70 minut.

b) Jezeli bieg finatowy zostat przerwany po uptywie 3,5 minut, wyniki z biegu zachowuje sie
I uwzglednia w koricowej klasyfikacji.

2.9.5. Jezeli nie wszyscy zawodnicy mieli szanse wystartowaé w eliminacjach na suchej nawierzchni,
woéwczas anulowane sg wyniki tej kolejki eliminacji, w ktérej warunki byty rézne dla réznych
grup.

2.9.6. Decyzje o przerwaniu biegu z powodu deszczu podejmujg wspdlnie sedziowie, a gtos
decydujacy nalezy do Sedziego Gtéwnego. Przerywa on bezwzglednie bieg, jezeli wystgpig
opady deszczu potgczone z wytadowaniami atmosferycznymi.

2.9.7. Sedziowie wspdlnie okreslajg warunki w jakich mozina kontynuowaé dalsze biegi. Gtos
decydujgcy nalezy do Sedziego Gtownego. Decyzja sedzidw jest ostateczna i nie podlega
odwotaniu.

2.10. Zakonczenie biegu.

2.10.1. Ukonczenie biegu przez model powinno by¢ wyraznie oznajmione przez sedziego. Po
sygnale konczgcym bieg, zawodnicy zjezdzajg swoimi modelami poza linie mety do boksu,
bez utrudniania przejazdu innym zawodnikom.

2.10.2. Po ukonczeniu biegu zawodnicy opuszczajg podest, wytgczajg modele i nadajniki i zdajg je
wraz z transponderami na stanowisko kontroli techniczne;.

2.11. Akumulatory

2.11.1. Dopuszcza sie stosowanie ogniw:

» Samochody E-12 napedzane akumulatorami litowymi (LiPo/LiFe) o nominalnym napieciu nie
wiekszym niz 3,8 V,

» Samochody E-10 On-Road napedzane akumulatorami litowymi (LiPo/LiFe) o nominalnym
napieciu nie wiekszym niz 7,6 V (LiPo)/ 6,6 V (LiFe),

» Samochody ET-10 Off-Road napedzane akumulatorami litowymi (LiPo/LiFe) o nominalnym
napieciu nie wiekszym niz 7,6 V (LiPo)/ 6,6 V (LiFe),

2.11.2. Akumulatory LiPo/LiFe muszg znajdowa¢é sie w ,,worku Lipo” przez caty czas podczas
fadowania lub roztadowywania. Zawodnik nie stosujacy sie do ww. przepisu bedzie
zdyskwalifikowany.

2.11.3. Wymiary pakietu akumulatorow:

»  Akumulatory 2S
dtugos¢ - max. 139,0 mm,
szerokos¢ - max. 47,0 mm,
wysoko$¢ - max. 25,1 mm.

> Akumulatory 1S
dtugosé - max. 93,0 mm,
szerokos¢ - max. 47,0 mm,
wysokos¢ - max. 18,5 mm.

2.11.4. Dodatkowe wymagania dotyczgce akumulatorow:
>  pakiet zamkniety w sztywnej obudowie z ABS lub podobnego materiatu,
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» oryginalna etykieta z nominalnymi wartosciami napiecia i pojemnosci oraz logo/nazwa
producenta,
» przewody o przekroju odpowiednim do dopuszczalnego pradu roztadowania lub oryginalne
wewnetrzne piny,
» maksymalne napiecie fadowania pakietu LiPo 258,40 V, LiFe 25-7,40V,
» maksymalne napiecie fadowania pakietu LiFe 1S—4,20V, LiFe 1S-3,70V,
> tadowanie pakietu wytgcznie z urzadzen obstugujgcych akumulatory litowe w standardzie
CC/CV — staty prad/state napiecie,
» Natadowany akumulator w czasie kontroli technicznej przed startem nie moze mieé napiecia
wyzszego niz 8,44V (LiPo), 8,70 (LiHV).
» Maksymalny prad fadowania 12A, maksymalny prad roztadowywania 20A,
> zawodnik uzywajacy urzadzen innych niz ww. lub tadujgcy akumulatory powyzej wartosci
napiecia ww. zostanie zdyskwalifikowany z zawodow.
2.11.5. Niedopuszczalna jest wymiana akumulatoréw podczas biegu.
2.11.6. Maksymalny odciecie tadowania pozostanie na poziomie 4,20 V na ogniwo.
2.12. Silniki
2.12.1. Do samochoddw 1-12 i 1-10 stosuje sie silniki bezszczotkowe Modified lub Spec uwzglednione
na listach homologacyjnych EFRA.
2.12.2. Wszystkie silniki muszg miec na state oryginalng nazwe producenta lub logo oznakowane przez
producenta w dzwonku koricowym lub ptycie koricowe;j.
2.12.3. Niedozwolone s3 silniki hybrydowe (mieszanie czesci réznych producentéw).

2.13. Dopuszczalne jest ze wzgleddw organizacji zawoddéw, w przypadku matej liczby zawodnikéw w

danej klasie, taczenie podczas zawoddéw podobnych klas modeli. W przypadku potaczenie klas

klasyfikacja koncowa zawoddédw prowadzona jest oddzielnie dla danej klasy z uwzglednieniem

minimalnej ilosci — 3 zawodnikéw w danej klasie.
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3. PRZEPISY TECHNICZNE - Klasy E-10 TC Stock 13.5T, E-10 TC Modified

3.1. Nadwozie.

3.1.1. Dopuszczone sg modele z karoseriami typu Touring Car (Sedan), w wersjach 2- lub 4-
drzwiowych samochodoéw.

3.1.2. Nie sg dopuszczone modele z karoseriami typu Sport. Modele muszg posiadaé takie detale
nadwozia, jak: $wiatta, okna, wloty powietrza, itp. Karoserie nie mogg by¢ obcinane powyzej
dolnej linii zderzaka lub dolnej linii drzwi.

3.1.3. Karoserie mogg posiada¢ otwory przeznaczone wytgcznie na mocowanie do podwozia,
wyjscia anteny oraz transpondera.

3.1.4. Dopuszczony jest tylny ptat karoserii umieszczony jak w oryginale, nie moze on jednak
wystawac ponad dach i musi by¢ trwale zwigzany z karoserig. Przedni spoiler musi by¢
integralng czescig karoserii.

3.2. Podwozie.
3.2.1. W klasach E-10 TC dopuszczone sg modele z napedem na jedng, dowolng o$ (2WD) lub
z napedem na dwie osie (4WD).
3.2.2. Model musi posiadaé¢ zawieszenie niezalezne dla wszystkich kot. Niedopuszczalne jest
stosowanie sztywnej osi tylnej. Zadna cze$¢ podwozia ani wyposazenia nie moze wystawaé
poza karoserie.
3.2.3. Minimalny przeswit dla biegu na torze dywanowym - 5 mm.
3.3. Zderzaki.

3.3.1. Dopuszczone s3 zderzaki z pianki i nie mogg one wystawac poza obrys karoserii.
3.4. Ogumienie.

3.4.1. Dopuszczone sg wytgcznie opony gumowe.

3.4.2. Dozwolone sg wytagcznie bezzapachowe srodki podnoszace przyczepnosé opon.
3.5. Regulator predkosci.

3.5.1. Dla silnikéw bezszczotkowych w klasie E-10 TC Stock 13.5T dozwolone jest stosowanie
regulatoréw wyfacznie w trybie "blinky mode". Regulatory nie posiadajgce trybu "blinky
mode" nie sg dozwolone.

3.5.2. W klasie E-10 TC Modified dopuszcza sie stosowanie dowolnego regulatora.

3.5.3. Zabronione jest uzywanie biegu wstecznego w czasie biegu.

3.6. Silnik - Klasa E-10 TC Stock 13.5T

3.6.1. Silnik elektryczny bezszczotkowy 13.5T posiadajgcy homologacje EFRA - Hobbywing Justock
G2.1 13.5T lub starszy.

3.6.2. Silnik musi posiadac fabryczne oznakowanie liczby zwojow na obudowie.

3.6.3. Minimalne przetozenie na torach asfaltowych 4,5, na torach dywanowych 5,0.

3.7. Silnik - Klasa E-10 TC Modified.

3.7.1. Wszystkie modele mogg by¢ napedzane silnikiem typu 05 szczotkowym lub bezszczotkowym
posiadajgcym homologacje EFRA.

3.7.2. Silnik musi posiadaé nastepujace parametry: srednica max. 36,02 mm, dtugos¢ max. 53 mm
(z wytaczeniem osi).

3.7.3. Silniki szczotkowe muszg posiada¢ wytgcznie magnesy ferrytowe.

3.8. Akumulatory.
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3.8.1. Modele klas E-10 TC moggq posiadac ogniwa LiPo o nominalnym napieciu baterii 7,4 V, ogniwa
LiPo (LIHV) o nominalnym napieciu baterii 7,6 V.
3.8.2. Zabronione jest stosowanie dodatkowego zasilania odbiornika.
3.8.3. Akumulatory muszg posiada¢ homologacje EFRA.
3.9. Zabronione wyposazenie dodatkowe.
3.9.1. Zabronione jest stosowanie czujnikdw poslizgu, obcigzenia i zyroskopow.
3.10. Wymiary i ciezar modelu.
»  dtugos¢ catkowita (z karoserig) min. 360 mm — max. 460 mm
szerokos¢ catkowita (z karoserig) max. 200 mm
szeroko$¢ podwozia z kotami:
wysokosc¢ catkowita min. 115 mm
rozstaw osi max. 270 mm
$rednica obreczy kota max. 48 mm
szerokos$¢ obreczy kota min. 18 mm — max. 26 mm
$rednica opony zatozonej na obrecz min. 55 mm — max. 67 mm
ptat szer. max. 190 mm, wys. max. 25 mm, gtebokos¢ max. 40 mm

YV VYV VYV VYV

ciezar minimalny z transponderem 1320 g.



Komisja Modeli Samochodéw RC

4. PRZEPISY TECHNICZNE - Klasa E-10 Formuta
4.1. Nadwozie.

4.1.1. Dopuszczone s3 wytgcznie modele z karoseriami samochoddéw biorgcych udziat w biegach
Formuty 1, Formuty 3 oraz Formuty 3000. Dopuszczalna odchytka wymiaréw w stosunku do
oryginatu +/- 10 %.

4.1.2. Obowigzkowy jest tylny ptat i nie moze on by¢ szerszy od karoserii.

4.1.3. Ptyty brzegowe ptata tylnego powinny by¢ proporcjonalne do oryginatu.

4.1.4. Przedni zderzak musi by¢ elastyczny, ustawiony réwnolegle do toru.

4.2. Podwozie.
4.2.1. Dopuszczone s3 wytgcznie modele z napedem na tylng sztywng o$ z dowolnym
mechanizmem rdéznicowym lub z zamocowang na state zebatkg odbiorczg do osi w miejscu
mechanizmu réznicowego.
4.2.2. Punkty mocujgce przednie zawieszenie do podwozia nie mogg wystawac poza obrys
karoserii.
4.2.3. Minimalny przeswit na torze dywanowym - 4 mm.
4.3. Ogumienie.

4.3.1. Dopuszczone sg wytgcznie opony gumowe.

4.3.2. Dozwolone sg wyfacznie bezzapachowe srodki smarujace.
4.4. Silnik.

4.4.1. Dopuszczone sg nastepujace silniki posiadajgcy homologacje EFRA bezszczotkowy typu 05
o minimalnej liczbie 21.5T zwoi. Silnik musi posiada¢ fabryczne oznakowanie liczby zwojow
na obudowie.

4.5. Regulator predkosci.
Dla silnikdw bezszczotkowych dozwolone jest stosowanie regulatorow wytgcznie w trybie
"blinky mode". Regulatory nie posiadajace trybu "blinky mode" nie sg dozwolone.

4.6. Akumulatory.

4.6.1. Dopuszczone sg wytgcznie ogniwa LiPo o nominalnym napieciu baterii 7,4 V lub ogniwa LiPo

(LIHV) o nominalnym napieciu baterii 7,6 V.
4.7. Wymiary i ciezar modelu.
»  dtugos¢ catkowita (z karoserig) max. 436 mm
szerokos¢ catkowita (z karoserig) max. 195 mm
wysokos$¢ catkowita z tylnym ptatem max. 110 mm
rozstaw osi max. 283 mm
Srednica tylnej opony zatozonej na obrecz max. 64 mm
szeroko$¢ tylnej opony zatozonej na obrecz max. 64 mm

VV VY VYV

ciezar minimalny z transponderem 1050 g
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5. PRZEPISY TECHNICZNE - Klasa E-10 GT
5.1. Nadwozie.

5.1.1. Dopuszczone sg modele z karoseriami typu WGT zakrywajacymi kota o maksymalnej
szerokos$ci 205 mm.

5.1.2. Wyciecia na kota mogg mie¢ promien nie wiecej jak 9 mm wiekszy od promienia kota.

5.1.3. Niedopuszczalne sg karoserie typu Lola.

5.1.4. Dopuszczony jest tylny ptat.

5.1.5. Zderzaki nie s3 obowigzkowe. W przypadku ich stosowania muszg by¢ ustawione réwnolegle
do toru. Zderzak nie moze wykraczaé poza obrys karoserii.

5.1.6. Model nie moze posiadac sztywnej anteny- preta antykapotazowego (za sztywng antene
uznaje sie kazda rurke badz lity pret, ktéry pod ciezarem wiasnym modelu nie dognie sie
w catym zakresie do karoserii).

5.1.7. Stupki do mocowania karoserii nie mogg wykracza¢ ponad karoserie o wiecej niz 20mm.

5.1.8. Minimalny przeswit dla biegu na torze dywanowym - 4 mm.

5.2. Silnik.

5.2.1. Modele moze by¢ napedzany silnikiem bezszczotkowym o minimalnej liczbie zwoi 10,5T
z funkcja "Blinky mode" na regulatorze.

5.2.2. Silnik musi posiada¢ nastepujace parametry: $Srednica max. 36,02 mm, dfugosé¢ max. 53 mm
(z wytaczeniem osi).

5.2.3. Silnik musi posiadac fabryczne oznakowanie liczby zwojéw na obudowie.

5.3. Zawieszenie.

5.3.1. Dopuszczone s3 wylacznie modele z napedem na tylng sztywng o$ z dowolnym
mechanizmem rdznicowym lub z zamocowang na state zebatka odbiorczg do osi w miejsce
mechanizmu réznicowego.

5.3.2. Niedopuszczalne jest stosowanie napedu na przednich kotach.

5.3.3. Niedopuszczalne jest wystawanie zadnych elementéw dolnej czesci podwozia mogacych
uszkodzi¢ nawierzchnie toru.

5.4. Ogumienie.

5.4.1. Dopuszczone sg wytgcznie opony piankowe.

5.4.2. Dozwolone sg wytgcznie bezzapachowe srodki smarujgce zwiekszajgce przyczepnos¢ opon.

5.4.3. Nakretkii sworznie két nie mogg wystawac poza obrecz kota.

5.5. Akumulatory.

5.5.1. Dopuszczone sg wyfgcznie ogniwa LiPo o nominalnym napieciu baterii 7,4 V lub ogniwa LiPo

(LIHV) o nominalnym napieciu baterii 7,6 V.
5.6. Wymiary i ciezar modelu.

5.6.1. Dtugosc catkowita (z karoserig) - max. 560 mm.

5.6.2. Szerokos¢ catkowita bez karoserii - max. 200 mm.

5.6.3. Rozstaw osi min. 228 mm - max 280 mm.

5.6.4. Wymiary ptata tylnego szerokos¢ - max. 200 mm, cieciwa i kgt nachylenia dowolne, ale takie,
aby w widoku z boku ptat miescit sie w prostokacie 25 x 45 mm. Ptyty brzegowe ptata tylnego
nie moga mie¢ wymiardéw wiekszych od 25 x 45 mm.

5.6.5. Srednica zewnetrzna obreczy - max. 52 mm.

5.6.6. Szerokosc¢ obreczy tylnego kota - max. 52 mm.

5.6.7. Srednica zewnetrzna opony — dowolna.
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5.6.8. Szerokos¢ opony zatozonej na obrecz — dowolna, jednak opona nie moze wystawac poza
obrecz felgi.

5.6.9. Ciezar minimalny z transponderem - 1000 g.
5.6.10. Minimalny przeswit na torze dywanowym - 4 mm.

10



Komisja Modeli Samochodéw RC

6. PRZEPISY TECHNICZNE - Klasy E-10 FWD
6.1. Nadwozie.

6.1.1. Dopuszczone s3 modele z karoseriami typu Hatchback, w wersjach 2- lub 4-drzwiowych
samochodow.

6.1.2. Nie sg dopuszczone modele z karoseriami typu Sport lub Sedan. Modele muszg posiadac takie
detale nadwozia, jak: Swiatta, okna, wloty powietrza, itp. Karoserie nie mogg by¢ obcinane
powyzej dolnej linii zderzaka lub dolnej linii drzwi.

6.1.3. Karoserie moga posiada¢ otwory przeznaczone wytgcznie na mocowanie do podwozia,
wyjscia anteny oraz transpondera.

6.1.4. Dopuszczony jest tylny ptat karoserii umieszczony jak w oryginale, nie moze on jednak
wystawac ponad dach i musi by¢ trwale zwigzany z karoserig. Przedni spoiler musi by¢
integralng czescig karoserii.

6.2. Podwozie.
6.2.1. W klasach E-10 FWD dopuszczone sg modele z napedem na przednig o$ (2WD).
6.2.2. Model musi posiadaé zawieszenie niezalezne dla wszystkich két. Zadna cze$é podwozia ani
wyposazenia nie moze wystawacé poza karoserie.
6.2.3. Minimalny przeswit dla biegu na torze dywanowym - 5 mm.
6.3. Zderzaki.

6.3.1. Dopuszczone s3 zderzaki z pianki i nie mogg one wystawac poza obrys karoserii.
6.4. Ogumienie.

6.4.1. Dopuszczone sg wytgcznie opony gumowe.

6.4.2. Dozwolone sg wytgcznie bezzapachowe $rodki podnoszgce przyczepnosé opon.
6.5. Regulator predkosci.
6.5.1. Dla silnikéw bezszczotkowych dozwolone jest stosowanie regulatoréw wytgcznie w trybie
"blinky mode". Regulatory nie posiadajgce trybu "blinky mode" nie sg dozwolone.
6.5.2. Zabronione jest uzywanie biegu wstecznego w czasie biegu.
6.6. Silnik.

6.6.1. Silnik elektryczny bezszczotkowy - Hobbywing Justock G2.1 17.5T.

6.6.2. Minimalne przetozenie na torach asfaltowych 4,5, na torach dywanowych 5,0.
6.7. Akumulatory.

6.7.1. Modele klas E-10 FWD mogg posiada¢ ogniwa LiPo o nominalnym napieciu baterii 7,4 V,
ogniwa LiPo (LIHV) o nominalnym napieciu baterii 7,6 V.

6.7.2. Zabronione jest stosowanie dodatkowego zasilania odbiornika.

6.7.3. Akumulatory muszg posiada¢ homologacje EFRA.

6.8. Wyposazenie dodatkowe.
6.8.1. Zabronione jest stosowanie czujnikdw poslizgu, obcigzenia i zyroskopow.
6.9. Wymiary i ciezar modelu.
> dtugosc¢ catkowita (z karoserig) min. 360 mm — max. 460 mm
> szerokos$¢ catkowita (z karoserig) max. 200 mm
> szeroko$¢ podwozia z kotami:
> wysokos¢ catkowita min. 115 mm
> rozstaw osi max. 270 mm
> $rednica obreczy kota max. 48 mm
> szerokos$¢ obreczy kota min. 18 mm — max. 26 mm
> $rednica opony zatozonej na obrecz min. 55 mm — max. 67 mm

11
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> ptat szer. max. 190 mm, wys. max. 25 mm, gtebokos¢ max. 40 mm
> ciezar minimalny z transponderem 1250 g.

12
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7. PRZEPISY TECHNICZNE - Klasa E-12
7.1. Nadwozie.

7.1.1. Dopuszczone sg modele z dowolnymi karoseriami, jednakie muszg to by¢ karoserie
zakrywajgce kota.

7.1.2. Wyciecia na kota mogg miec¢ promien o 9 mm wiekszy od promienia kota. Modele typu Sport
lub Prototyp mogg miec¢ odciete ostony tylnych két.

7.1.3. Dopuszczony jest tylny pfat. Cieciwa i kgt nachylenia dowolne, ale takie aby w widoku z boku
ptat miescit sie w prostokgcie 26x52 mm. Ptyty brzegowe ptata tylnego powinny by¢ zgodne
w proporcjach z oryginatem, nie mogg mie¢ wymiaréw wiekszych od 26x52 mm.

7.1.4. Zderzaki nie sg obowigzkowe. W przypadku stosowania muszg by¢ elastyczne, ustawione
rownolegle do toru.

7.1.5. Antena o $rednicy max. 4 mm i wysokosci od nawierzchni toru max. 350 mm.

7.2. Silnik.

7.2.1. Wszystkie modele mogg by¢ napedzane tylko jednym silnikiem typu 05 bezszczotkowym
o minimalnej liczbie zwojéw 6,5T posiadajgcy homologacje EFRA.

7.2.2. Silnik musi posiadaé nastepujace parametry: srednica max. 36,02 mm, dtugos¢ max. 53 mm
(z wytaczeniem osi). Silniki szczotkowe muszg posiadac wytgcznie magnesy ferrytowe.

7.2.3. Silnik musi posiadac fabryczne oznakowanie liczby zwojéw na obudowie.

7.3. Regulator predkosci.
Dozwolone jest stosowanie regulatorow wytgcznie w trybie "blinky mode". Regulatory nie
posiadajace trybu "blinky mode" nie sg dozwolone.

7.4. Zawieszenie.

7.4.1. Dopuszczone sg wytgcznie modele z napedem na tylng sztywng o$ z dowolnym mechanizmem
réznicowym lub z zamocowang na state zebatky odbiorczg do osi w miejsce mechanizmu
réznicowego.

7.4.2. Minimalny prze$wit na torze dywanowym - 3 mm.

7.5. Ogumienie.

7.5.1. Dopuszczone sg tylko opony piankowe.

7.5.2. Dozwolone sg wytgcznie bezzapachowe srodki podnoszgce przyczepnosé opon.

7.5.3. Niedopuszczone sg opony z kolcami. Montaz ogumienia musi by¢ tak wykonany, aby
zewnetrzna krawedz obreczy kota nie wystawata poza opone wiecej niz 1.5 mm. Nakretki
i sworznie két nie mogg wystawac poza obrecz kota.

7.6. Akumulatory.

7.6.1. Dopuszcza sie wytgcznie stosowanie akumulatoréw o nominalnym napieciu 3,8 V.

7.6.2. Niedopuszczalna jest wymiana akumulatoréw podczas biegu.

7.6.3. Dozwolone jest stosowanie dodatkowego zasilania odbiornika.

7.7. Wymiary i ciezar modelu.
dtugosc¢ catkowita (z karoserig) max. 340 mm
szerokos¢ catkowita (z karoserig) max. 176 mm
zwis przedni max. 70 mm
zwis tylny max. 70 mm
rozstaw osi min. 184 mm — max. 222 mm
rozstaw kot przednich (na zewnatrz opon) max. 172 mm
rozstaw kot tylnych (na zewnatrz opon) max. 172 mm

YV VV VYV VY

szerokos¢ ptata tylnego max. 172 mm

13



YV V V V

Komisja Modeli Samochodow RC

wysokos$é ptata od nawierzchni toru max. 65 mm

Srednica zewnetrzna opony dowolna

szerokos$¢ opony zatozonej na obrecz min. 13 mm — max. 40 mm
ciezar minimalny z transponderem 730 g.

14
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8. PRZEPISY TECHNICZNE - Klasa E-12 GT
8.1. Nadwozie.

8.1.1. Dopuszczone s3 modele z karoseriami typu GT, muszg to by¢ karoserie zakrywajgce kofa.

8.1.2. Woyciecia na kota mogg mieé promien o 9 mm wiekszy od promienia kota.

8.1.3. Zderzaki nie sg obowigzkowe. W przypadku stosowania muszg by¢ elastyczne, ustawione
rownolegle do toru.

8.1.4. Antena o Srednicy max. 4 mm i wysokosci od nawierzchni toru max. 350 mm.

8.2. Silnik.

8.2.1. Silnik elektryczny bezszczotkowy 13.5T posiadajgcy homologacje EFRA - Hobbywing Justock
G2.113.5T.

8.2.2. Silnik musi posiadac fabryczne oznakowanie liczby zwojéw na obudowie.

8.3. Regulator predkosci.

8.3.1. Dozwolone jest stosowanie regulatorow wytgcznie w trybie "blinky mode". Regulatory nie

posiadajace trybu "blinky mode" nie sg dozwolone.
8.4. Zawieszenie.

8.4.1. Dopuszczone s3 wylgcznie modele z napedem na tylng sztywng o$ z dowolnym
mechanizmem rdznicowym lub z zamocowang na state zebatkg odbiorczg do osi w miejsce
mechanizmu réznicowego.

8.4.2. Minimalny przeswit na torze dywanowym - 3 mm.

8.5. Ogumienie.

8.5.1. Dopuszczone s3 tylko opony z piankowe.

8.5.2. Dozwolone sg wytacznie bezzapachowe srodki podnoszgce przyczepnosé opon.

8.5.3. Niedopuszczone sg opony z kolcami. Montaz ogumienia musi by¢ tak wykonany, aby
zewnetrzna krawedz obreczy kotfa nie wystawata poza opone wiecej niz 1.5 mm. Nakretki i
sworznie két nie moga wystawac poza obrecz kota.

8.6. Akumulatory.

8.6.1. Dopuszcza sie wytgcznie stosowanie akumulatoréw o nominalnym napieciu 3,8 V.

8.6.2. Niedopuszczalna jest wymiana akumulatoréw podczas biegu.

8.6.3. Dozwolone jest stosowanie dodatkowego zasilania odbiornika.

8.7. Wymiary i ciezar modelu.
> dtugosc¢ catkowita (z karoserig) max. 340 mm
> szerokos$¢ catkowita (z karoserig) max. 176 mm
> zwis przedni max. 70 mm
> zwis tylny max. 70 mm
> rozstaw osi min. 184 mm — max. 222 mm
> rozstaw két przednich (na zewnatrz opon) max. 172 mm
> rozstaw két tylnych (na zewnatrz opon) max. 172 mm
> szeroko$¢ pfata tylnego max. 172 mm
> wysokos$¢ ptata od nawierzchni toru max. 65 mm
> $rednica zewnetrzna opony dowolna
> szeroko$¢ opony zatozonej na obrecz min. 13 mm — max. 40 mm

> ciezar minimalny z transponderem 730 g.
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9. PRZEPISY TECHNICZNE - Klasa ET-10 Buggy Modified, ET-10 Buggy Stock

9.1. Nadwozie.

9.1.1. Wszystkie modele muszg posiada¢ nadwozie lub by¢ przykryte ramg - klatka. Jezeli model
posiada rame - klatke, to zaden element wyposazenia, oprdocz anteny, nie moze jej
przekraczad.

9.1.2. Wszystkie handlowe nadwozia w skali 1:10 sg dopuszczalne.

9.1.3. Otwory dla mechanizméw modelu (wytaczniki - przetgczniki, antena, patgk, stupki
mocowania karoserii itp.) nie mogg mie¢ srednicy wiekszej niz 10 mm.

9.2. Podwozie.

9.2.1. W klasach ET-10 Buggy 4WD dopuszczone sg wytgcznie modele z napedem na dwie osie,
posiadajgce zawieszenie niezalezne dla wszystkich kot

9.2.2. W klasach ET-10 Buggy 2WD dopuszczone sg wytgcznie modele z napedem na jedng tylng
0s.

9.3. Silnik
9.3.1. Klasa ET-10 Buggy 2WD Stock
a) Silnik elektryczny bezszczotkowy 13.5T - HobbyWing Justock HW30408010 lub starszy.
b) Silnik musi posiadac fabryczne oznakowanie na obudowie.
9.3.2. Klasa ET-10 Buggy 4WD Stock
a) Silnik elektryczny bezszczotkowy 10.5T - Hobbywing Justock HW30408009 lub starszy.
b) Silnik musi posiadaé fabryczne oznakowanie na obudowie.
9.3.3. Klasa ET-10 Buggy Modified.
a) Wszystkie modele mogg by¢ napedzane silnikiem typu 05 szczotkowym lub bezszczotkowym
posiadajagcym homologacje EFRA.
b) Silnik musi posiadaé nastepujgce parametry: srednica max. 36,02 mm, dtugos¢ max. 53 mm
(z wytaczeniem osi).
c) Silniki szczotkowe muszg posiada¢ wytacznie magnesy ferrytowe.
9.4. Regulator predkosci.

9.4.1. W klasach ET-10 Buggy 2WD Stock i ET-10 Buggy 4WD Stock dopuszczony jest wytgcznie

regulator XERUN XR10 JUSTOCK G3.

9.4.2. W klasie ET-10 TC Buggy Modified dopuszcza sie stosowanie dowolnego regulatora.

9.4.3. Zabronione jest uzywanie biegu wstecznego w czasie biegu.

9.5. Antena
9.5.1. Model moze posiadac jedng antene gietkg. Moze ona by¢ wykonana z rurki plastikowej o
$rednicy max 4 mm, lub drutu sprezynowego o $rednicy max 1,5 mm.
9.5.2. Antena musi by¢ od gory zabezpieczona ochraniaczem.
9.5.3. Woysokos$¢ anteny od ziemi max. 380 mm.
9.6. Zderzaki.
9.6.1. Nie sg obowigzkowe. W przypadku stosowania zderzaka przedniego musi on byé wykonany z
materiatu elastycznego o grubosci 2,5 + 5 mm i szeroko$ci max 250 mm.
9.6.2. Zakazane s zderzaki z metalu, bakelitu, wtékna szklanego itp.
9.7. Ogumienie.
9.7.1. Montaz ogumienia musi by¢ tak wykonany, aby zewnetrzna krawedZ obreczy (felgi) nie
wystawata poza opone wiecej niz 1,5 mm.

16



Komisja Modeli Samochodéw RC

9.7.2.  Nakretki mocujace kota i sworznie osi nie mogg wystawaé poza obrecze kot na odlegtosé
wiekszg niz 5 mm.

9.7.3. Wszelkie ogumienia w skali 1:10 sg dopuszczone, oprécz opon z wystepami metalowymi lub
z twardego plastiku.

9.7.4. Zetkniecie ogumienia z ziemig musi by¢ ponizej 50%.

9.8. Akumulatory.
9.8.1. Dopuszczone sg wytgcznie ogniwa LiPo z homologacjg EFRA o nominalnym napieciu baterii
7,4 V lub ogniwa LiPo (LIHV) o nominalnym napieciu baterii 7,6 V.
9.9. Spoiler i ptat tylny.
9.9.1. Spoiler jest integralng czescig karoserii.
9.9.2. Ptattylny jest dodatkowa powierzchnig (ptyta) poza karoseria.
9.9.3. Maksymalne wymiary ptata tylnego —220x80 mm.
9.9.4. Maksymalne wymiary powierzchni bocznych ptata tylnego — 80x80 mm.
9.10. Wymiary.

2 WD 4 WD
dtugosc catkowita max. 460 mm max. 460 mm
szerokos$¢ catkowita max. 250 mm max. 250 mm
wysokosé catkowita max. 200 mm max. 200 mm
Srednica kot przednich | max. 90 mm max. 90 mm
Srednica kot tylnych max. 90 mm max. 90 mm
Ciezar 1474 g 1588 g
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10. PRZEPISY TECHNICZNE - Klasa ET-10 Truck Pro 2WD / 4WD
10.1. Nadwozie.
10.1.1. Dowolne nadwozie przeznaczone dla tej klasy.
10.2. Silnik
10.2.1. Silnik elektryczny bezszczotkowy 13.5T.
10.2.2. Silnik musi posiada¢ fabryczne oznakowanie na obudowie.
10.3. Regulator predkosci.
10.3.1. Dozwolone jest stosowanie regulatorow wyfacznie w trybie "blinky mode". Regulatory nie
posiadajace trybu "blinky mode" nie s dozwolone.
10.3.2. Zabronione jest uzywanie biegu wstecznego w czasie biegu.
10.4. Antena
10.4.1. Model moze posiadac jedng antene gietkg. Moze ona by¢ wykonana z rurki plastikowej o
Srednicy max 4 mm, lub drutu sprezynowego o $rednicy max 1,5 mm.
10.4.2. Antena musi by¢ od géry zabezpieczona ochraniaczem.
10.5. Ogumienie.
10.5.1. Montaz ogumienia musi by¢ tak wykonany, aby zewnetrzna krawedz obreczy (felgi) nie
wystawata poza opone wiecej niz 1,5 mm.
10.5.2. Nakretki mocujgce kota i sworznie osi nie mogg wystawac poza obrecze két na odlegtosc
wiekszg niz 5 mm.
10.5.3. Wszelkie ogumienia w skali 1:10 sg dopuszczone, oprécz opon z wystepami metalowymi
lub z twardego plastiku.
10.6. Akumulatory.
Dopuszczone sg wyfgcznie ogniwa LiPo z homologacjg EFRA o nominalnym napieciu baterii 7,4 V
lub ogniwa LiPo (LIHV) o nominalnym napieciu baterii 7,6 V.
10.7. Wymiary.
>  Dtugosc¢ 415mm,
Szerokos$¢ 330mm,
Rozstaw osi 285 +/-10mm,
Minimalna waga: 1700 gramow.
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